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Tento pracovný list je zameraný na využitie doteraz získaných vedomostí pri práci s grafickým programom NXT, robotom a ultrasonickým senzorom.

Zadanie:
Tvojou úlohou je vytvoriť program SLEDUJ. Ak robot človeka dostihne a priblíži na malú vzdialenosť, robot zastane. Ak sa človek začne vzďaľovať, robot sa znovu rozbehne a nasleduje ho. Ak sa človek priblíži ešte bližšie, robot začne cúvať. Ak sa človek stratí z dohľadu, robot ide dopredu, kým nenájde človeka a zastane.

[image: ]Náhľad programu:


Zdrojový program pre NXT-G:
Sleduj.rbt, Sleduj.zip

Sleduj.rbt: http://www.zskukdt.edu.sk/Robot/sleduj.rbt, Sleduj.zip: http://www.zskukdt.edu.sk/Robot/sleduj.zip
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Plati 1. j 22 podmienk, teda:
vadialenost je <80 cm a zaroven <40 cm, tj:
vadialenost je <40 cm

Robot ide dozadu.

Plati1., a neplati 22 podmienk, teda:
vdialenost je <80 cm a zaroven >40 cm, tj:
vdialenost je od 40 cm do 80 cm.

Robot zostane stat.
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Neplati 1. a plati 2b podmienka, teda:
vadialenost je >80 cm a zaroved 150 cm, tj:
vadialenost je od 80 do 150 cm.

Robot ide dopredu.
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Need help?

Move the cursor over an object to raad about ts function. For
additional help, click the "Mora help" link.

More help »





