Pracovny list 4

Tento pracovny list je zamerany na vyuzitie doteraz ziskanych vedomosti pri praci
s grafickym programom NXT, robotom a ultrasonickym senzorom.

Zadanie:

Tvojou ulohou je vytvorit’ program SLEDUJ. Ak robot ¢loveka dostihne a priblizi na mala
vzdialenost’, robot zastane. AK sa ¢lovek zacne vzdalovat, robot sa znovu rozbehne a
nasleduje ho. Ak sa Clovek pribliZi eSte bliZSie, robot za¢ne cuvat. Ak sa ¢lovek strati z
dohl'adu, robot ide dopredu, kym nendjde ¢loveka a zastane.

NahPad programu:

Plati 1. aj 2a podmienka, teda:
wzdialenost je <80 cm a zdroven <40 cm, tj:
2a podmienka vzdialenost'je <40 cm
2 Robot ide dozadu.
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] vzdialenost je <80 cm a zdroven =40 cm, tj:
vedialenost| o C vzdialenost' je od 40 cm do 80 cm.
1. podmienkal 3 =i Robot zostane stat.
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vzdialenost ) NZPITHL applat\'séh del’T‘I'iEHI(E: t;sdg: )
< 80 cm o COICOICOOICICOI NI HIC vzdialenost je >80 cm a zaroven cm, tj:
EalEocmicnk iy vadialenost je od 80 do 150 cm
45 4 Robot ide dopredu.
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pr— & & Meplati1. a neplati 2b podmienka, teda:
B et il C C L C C vz:!a:eno;t:je >fgocm a zaroven >150 cm, tj.:
£ 150 cm ) o) b &) vzdialenost je » cm.
_— Tr = — =4 Rebot sa pohybuje, kym vzdialenost je
ide, kym vzdialenost’ < 80 cm <80 cm, Ostane stat. .
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Zdrojovy program pre NXT-G:

Sleduj.rbt, Sleduj.zip

Sleduj.rbt: http://www.zskukdt.edu.sk/Robot/sleduj.rbt, Sleduj.zip: http://www.zskukdt.edu.sk/Robot/sleduj.zip
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